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Spalinowy wozek widtowy
SeriaH3
(Euro V)
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WYSOKA
JAKOSE

Z dumg prezentujemy serie H3 nowych wozkéw spalinowych,
spetniajgcych najwyzsze wymagania emisji spalin EURO V.
Powstata ona z my$lg o odwdzieczeniu sie spoteczenstwu wysokiej
jakosci produktami i wizjg wiekowego przedsiebiorstwa. Dla firmy
HELI seria H3 to punkt kulminacyjny i kluczowy etap na wieloletniej
drodze do mistrzostwa w rozwoju i produkcji woézkéw widtowych.

Zaawansowana seria H3 zapewnia wysoki poziom komfortu jazdy,
ekologiczne rozwigzania, niespotykang wygode, bezpieczenstwo,
niezawodnos¢, tatwg konserwacje, doskonatg wydajnosé pracy
oraz dtugg zywotnos¢.

Model silnika:
XINCHAI 3E22YG51 (diesel)

Model silnika:
KUBOTA V2403 (diesel)
KUBOTA WG2503(benzynowy/LPG)
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W pojezdzie zastosowano silnik spetniajacy
wymogi normy emisji spalin Euro V oraz wymogi
zwigzane z ochrong srodowiska

B Silniki diesla KUBOTA V2403 EU Stage V oraz XINCHAI 3E22YG51 EU Stage V wyposazono w uktad
paliwowy COMMON RAIL sterowany elektronicznie oraz uktad oczyszczania spalin DOC+DPF.

B Silnik KUBOTA WG2503 z napedem gazowym lub benzynowo-gazowym z elektronicznie
sterowanym uktadem COMMON RAIL wykorzystuje trzy technologie oczyszczania spalin.

Informacja: DOC - katalizator oksydacyjny, DPF —filtr czgstek statych




Bezpieczenstwo
i niezawodnosc¢

Firma HELI nieustannie poprawia poziom bezpieczenstwa
i niezawodno$¢ swoich wézkéw widtowych, aby zapewnié¢
bezpieczenstwo ludzi, sprzetu i towaréw.

Bardziej wydajne chtodzenie

. Blokada doptywu gorgcego powietrza, aluminiowa chtodnica, ttumik o $rednicy 60 mm skierowany do tytu i poprawiony kanat odprowadzania
ciepta poprawiajg wydajnoé¢ chtodzenia i zapewniajg niezawodno$¢ pracy w trudnych warunkach i wysokich temperaturach.

. Uktad hydrauliczny wykorzystuje wydajng technologie o matym poziomie strat, uktad przewodéw hydraulicznych i uszczelnieh zostat poprawi-
ony, co jeszcze bardziej ogranicza straty ci$nienia, temperature oleju hydraulicznego i poprawia szczelno$¢ uktad i gwarantuje niezawodnos¢.

System bezpieczenstwa operatora

. Pojazd wyposazono w system ostrzegania o niezapietym pasie, co poprawia bezpieczenstwo operatora.

Giowne komponenty

. Zoptymalizowana konstrukcja najwazniejszych komponentoéw, takich jak rama, maszt i klatka ochronna operatora poprawia ogélne
bezpieczenstwo i niezawodno$é wozka.

Bezpieczna klatka ochronna operatora

. Wytrzymata klatka ochronna wykonana z profili w petni zamknietych zapewnia bezpieczehstwo ludzi i maszyny.

Odlewana o$

. Najbardziej zuzywajace sie czesci sg chronione przed wodg i kurzem w celu wydtuzenia okreséw konserwacyjnych. Zastosowanie osi
odlewanej poprawia udzwig oraz upraszcza konstrukcje wozka, wptywajgc na niezawodno$¢. Wydtuza to zywotno$¢ sprzetu.
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= Zapadkowy mechanizm hamulca postojowego = Korek wlewu oleju typu samochodowego = Elastyczna dwuwargowa uszczelka

Ulepszony zaawansowany system wykrywania obecnosci operatora

Bl System wykrywania obecnosci operatora
Jesli podczas pracy urzadzenia operator zmieni prawidtowa pozycje bez zwolnienia pedatu przyspieszenia system odetnie zasilanie,
aby zapewni¢ bezpieczenstwo pracy.

Wozek zostat wyposazony w nowy system wykrywania obecno$ci operatora (LHS), ktéry zwieksza bezpieczenstwo i komfort pracy operatora.

I Ostrzezenie o niezaciggnietym hamulcu postojowym
Jesli wozek nie zostat wytgczony, a hamulec postojowy nie jest zaciggniety operator zostanie ostrzezony sygnatem dzwiekowym.
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tatwa konserwacja

tatwa konserwacja pomaga w utrzymaniu catego wozka, w tym najwazniejszych komponentéw w dobrym stanie technicznym,
co przektada sie na bezpieczenstwo i niezawodno$¢ pracy — jest to kluczowa cecha produktéow HELI.

Duzy kat otwarcia pokrywy silnika

. Sitowniki pokrywy silnika zapewniajg szeroki kat otwarcia i tatwy dostep
do czynnosci serwisowych. Kat otwarcia pokrywy silnika 80° zapewnia
duzo przestrzeni do przeprowadzania kontroli i konserwacji.

= Chtodnica aluminiowa

Automatyczna regeneracja filtra czastek statych

. Silnik diesla spetniajgcy wymogi Euro V ma funkcje automatycznego regeneraciji filtra DPF.
Wyswietlacz informuje o poziomie zapetnienia filtra (w wézkach z silnikiem diesla), co
utatwia konserwacje. Silnik zapewnia 100% mocy podczas przeprowadzania automaty-
cznej regeneracji bez wchodzenia w wézka w tryb serwisowy. Proces regeneracji filtra DPF
mozna przerwa¢ w dowolnym momencie. Wydtuzono czasookres czyszczenia filtra DPF
z co 3000 godzin do co 6000 godzin.

= Zbiornik ptynu hamulcowego

Mozliwe napedy

. Silnik diesla spetniajgcy wymogi normy Euro V na olej napedowy, silnik gazowy i silnik
benzynowo-gazowy sprosta réznorodnym potrzebom.

. Dzieki zastosowaniu réznych jednostek napedowych (olej napedowy / LPG) na tej samej
bazie konstrukcyjnej koszt konserwacji jest niski.
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Doskonata wydajnosc¢ pracy

Wézek gwarantuje wysokg wydajnos¢ pracy w réznych branzach przemystu, logistyki i magazynowania.
Wozki widtowe serii H3 sprostajg najwyzszym wymaganiom a takze sprawdzg sie w najtrudniejszych warunkach pracy.

Kierownica o matej $rednicy

. Dzieki kompaktowej budowie wbzek dobrze sprawdza sie w ciasnych przestrzeniach.

. Wobzek cechuje sie matym promieniem skretu, tatwoscia skrecania, dobrg zdolnoscia
pokonywania wzniesien i elastyczng zwrotnosécia.

Praca w niskich temperaturach

. Woézki sprawdzajg sie podczas pracy w temperaturze -25°C.

Silnik wysokoprezny i duze akumulatory rozruchowe

. Modele z silnikiem wysokopreznym zgodnym z Euro V wykorzystujg duze akumulatory
rozruchowe, aby poprawi¢ zdolnoé¢ rozruchu i niezawodno$¢ uktadu elektrycznego.

_...—-ﬂ_




Przyjazny dla sSrodowiska

Czysta i ekologiczna jednostka napedowa stosowana w serii H3 spetnia miedzynarodowe normy emisji spalin,
dzieki czemu jest przyjazna dla Srodowiska. Ponadto w serii H3 skutecznie ograniczono drgania i hatas.

Ttumienie drgan kabiny

. Catkowicie amortyzowana kabina skutecznie pochtaniajg drgania pochodzace z wézka.

. W petni zamknieta zabudowana kabina izoluje hatas.

= Klatka operatora jest potaczona z ramg wozka za n Wibroizolatory ttumigce drgania kabiny m Zamykana kabina

pomoca wibroizolatoréw

Zawor dtawigcy w uktadzie hydraulicznym

. Zmniejsza wstrzgsy i drgania masztu oraz zapobiega uderzaniu widet

oraz tadunku o podtoze.

= Zawor dtawigcy z uktadzie hydraulicznym
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Niespotykany komfort

Ergonomiczna konstrukcja, poprawiona budowa i utozenie elementéw sterowniczych wptywajg na lepsze wrazenia
z jazdy i zapewniajg dtuga wydajnga prace.

Tiumienie drgan kabiny

. Sitowniki pochytu masztu umieszczone pod podtoga, niski i poszerzony o 30 mm stopien o antyposlizgowej powierzchni,
45% wieksza przestrzeh na nogi operatora gwarantujg wygodne wejécie, wyjscie i prace.

. Klatka ochronna operatora wyzsza o 80 mm i duzy tuk przednich stupkéw powiekszajg przestrzen dla operatora, podnoszgc komfort pracy.

= Schowane sitowniki przechytu = Szerokie pole widzenia dla operatora = Zwigkszona przestrzef

Doskonata widocznosé

. W maszcie TRIPLEX z petnym wolnym skokiem udato sie poszerzy¢ pole widzenia o 30 mm, a deska rozdzielcza obnizona o 15 mm
poprawita widoczno$¢ widet i tadunku o 20 mm. Konstrukcja przeciwwagi zoptymalizowana poprawia widoczno$¢ do tytu.

= Wieksza 0 20 mm widoczno$¢ koficéw widet i tadunku = Przednie pole widzenia szersze 0 30 mm

Wyswietlacz LCD

. Dzieki wyraznemu wy$wietlaczowi LCD operator momentalnie uzyskuje informacje o parametrach pracy woézka.

Uchwyt do jazdy tytem

. Uchwyt z przyciskiem sygnatu dzwiekowego poprawia wygode dzieki tatwemu dostepowi do sygnatu dZzwiekowego podczas cofania.



Parametry techniczne

Ogodlne
1.01 | Producent HELI
1.02 | Model CPCD10/CP(Q)YD10 CPCD15/CP(Q)YD15 CPCD18/CP(Q)YD18
1.03 | Nominalny udzwig kg 1000 1500 1750
1.04 | Srodek ciezkosci mm 500
1.05 | Pozycja operatora Siedzaca
Wymiary
2.01 | Standardowa wysoko$¢é podnoszenia H mm 3000
202 | Colloute st sty i dctoni H | m 1995 | 1995 | 1995
2.03 | Catkowita wysokos$¢ wysunietego masztu H2 mm 4014
204 | Wysokosé wolnego skoku widet H3 mm 152 \ 155 \ 155
2.05 | Wysokoé¢ catkowita (klatka ochronna operatora) | H4 mm 2140
2.06 | Minimalny przeswit (pod masztem) H5 mm 110
2.07 | Odlegtos¢ od powierzchni fotela do klatki ochronnej operatora | H6 mm 1018
2.08 | Dtugosé¢ catkowita (z widtami/ bez widet) (L) mm 3197/2277 ‘ 3201/2281 ‘ 3219/2299
209 | Rozstaw osi kot L1 mm 1450
2.10 | Szerokos¢ catkowita Wi mm 1070
211 | Rozstaw k6t (przod/tyh (wamz)| mm 902/928 | 902/928 | 932/928
2.12 | Takres requlacji widet (zewnetrzna krawed? widet) (maks./min.) | WS mm 950/200
2.13 | Min. promien skretu (zewnetrzny) r mm 1875 1910 1930
2.14 | Minimalna szeroko$¢ korytarza roboczego przy kacie prostym | Ra mm 2011 2016 2035
2.15 | Minimalna szeroko$¢ korytarza roboczego wozka Ast mm 3576 3584 3603
2.16 | Kat pochylenia masztu «/p | deg 6/10
2.17 | Wymiary widet L4xWxT | mm 770x100x32 ‘ 920x100x35 ‘ 920x100x35
Masa catkowita
301 | Masa catkowita ‘ ‘ kg ‘ 2540 ‘ 2720 ‘ 2850
Kota i opony
4.01 | Rodzaj opony (przod/tyt) Opona pneumatyczna Opona pneumatyczna Opona pneumatyczna
4.02 | Rozmiar opon (przdd/tyt) 6.50-10-10PR/5.00-8-10PR | 6.50-10-10PR/5.00-8-10PR | 6.50-10-10PR/5.00-8-10PR
Osiagi
Model CP(Q)YD10 |CP(Q)YD15 | CP(Q)YD18 | CPCD10 CPCD15 CPCD18 CPCD10 CPCD15 CPCD18
Numer konfiguracji KUTH KUTH KUTH KU18H KU18H KU18H XC26H XC26H XC26H
Maks. sita uciggu (z tadunkiem / bez fadunku) kN 17/7 19/7 19/7 17/7 18/7 18/7 22/8 22/8 22/8
e s oo amyaria wznisief % 40/24 40/20 40/18 40/24 40/20 40/18 48/30 45/25 44/24
Maksymalna predkos¢ jazdy (z obciazeniem / bez obcigzenia) | km/h 17/18 17/17
Predkos¢ podnoszenia (z obciazeniem / bez obciazenia) mm/s 610/650 550/605 565/585
Predkos¢ opuszczania (z obcigzeniem / bez obciazenia) | mmy/s 450/600
Uktad jezdny i przeniesienia napedu
Model silnika KUBOTA WG2503 KUBOTA V2403-CE-E5B XINCHAI 3E22YG51(trzycylindrowy)
Moc znamionowa silnika oti(r\.,}ln/\in BENZYNA: 42,8/2600, LPG: 43,56/2600 33.6/2400 44.8/2400
Znamionowy moment obrotowy silnika oti\‘r.r;]nfin BENZYNA: 163/1800, LPG: 173,7/1400 157.4/1500 210/1600-1800
Liczba cylindrow silnika, $rednica x skok ttoka 4-88x102.4 4-87x102.4 3-94x107
Pojemnoé¢ skokowa L 2.491 2.434 2.23
Rodzaj silnika Benzyna/LPG Olej napedowy Olej napedowy
Norma emisji EuroV EuroV EuroV
Akumulator (napiecie/pojemnos¢) V/Ah 12/60 12/95 12/80
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MASZT DUPLEX O SZEROKIM POLU WIDZENIA

Maks. Udzwig ($rodek ciezkoscitadunku 500mm) (kg) wysgzggiwri::sztu Ciezar roboczy (kg) Kat pochylenia masztu
Model masztu wysokos$¢é 4 X o
podnoszenia mm CPCD10 CPCD15 CPCD18 (widty do podioza) | CPCD10 CPCD15 CPCD18 ()o/B
CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18 (mm) CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18

M200 2000 1000 1500 1800 1495 2470 2650 2780 6°-12°
M250 2500 1000 1500 1750 1745 2510 2680 2810 6°-12°
M300 3000 1000 1500 1750 1995 2540 2720 2850 6°-12°
M330 3300 1000 1500 1750 2145 2560 2740 2870 6°-12°
M350 3500 1000 1500 1750 2245 2580 2750 2880 6°-12°
M370 3700 1000 1500 1750 2345 2590 2770 2900 6°-12°
M400 2000 1000 1500 10 2545 2650 2830 2960 L1
M425 4250 950 1300 1820 2670 2660 2840 2970 Lf
300 550 6°-6°

M450 4500 995:«38 . 400 . 180 2795 2680 2860 2990 22
M500 5000 «320 *1350 1380 3045 2720 2900 3030 2R
M550 5500 *900 *1150 *1500 3345 2790 2970 3100 *3°.6°
M600 6000 *850 *1050 *1400 3595 2820 3000 3130 *30_G°

Informacja: (1) Udzwig znamionowy oznaczony (*) dotyczy blizniaczych két przednich. (2) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: -395 mm.

MASZT DUPLEX Z PELNYM WOLNYM SKOKIEM O SZEROKIM POLU WIDZENIA

. W)’:ztzs . Udzwig ($rodek ciezkosci fadunku 500mm) (kg) Wysg::')"é"éwn‘f:sm wo\_:\r?;sgot;(gﬁgku Ciezar roboczy (kg) Kat pochylenia
odelmasztu | dnoszenia CPeDI0 CPCD15 CPeDis | (widy dopodioza)| e ama CPCD10 CPCD15 CcPCD18 maszy
mm CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18 (mm) tadunku) (mm) | CP(Q)YD10 CP(QYD15 CP(QYDI8 ()o/P
ZM200 2000 1000 1500 1800 1495 480 2500 2680 2810 6°-12°
ZM250 2500 1000 1500 1800 1745 730 2530 2710 2840 6°-12°
ZM300 3000 1000 1500 1800 1995 980 2570 2750 2880 6°-12°
ZM330 3300 1000 1500 1800 2145 1130 2590 2770 2900 6°-12°
ZM350 3500 1000 1500 1800 2245 1230 2600 2780 2910 6°-12°
ZM370 3700 1000 1500 1800 2345 1330 2620 2800 2930 6°-12°
ZM400 4000 1500 299 4709 2545 1530 2670 2850 2980 15
ZM425 4250 1900 430 1820 2670 1655 2690 2870 3000 6515
ZM450 4500 1890 1390 1890 2795 1780 2710 2890 3020 6515
ZM500 5000 1889 1333 4250 3045 2030 2740 2920 3050 &8
ZMS550 5500 NG 590 320 3345 2330 2820 2990 3120 32
ZM600 6000 a0 3 1239 3595 2580 2850 3030 3160 38

Informacja: (1) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: -379 mm (2) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: +379 mm (3) Udzwig znamionowy oznaczony (*) dotyczy blizniaczych két przednich

MASZT TRIPLEX Z PEENYM WOLNYM SKOKIEM | SZEROKIM POLEM WIDZENIA

N W)’I‘;‘Z';ZS ¢ Udzwig (Srodek cigzkoci tadunku 500mm) (kg) W)’_Sg::)kéoéwr::sz_tu Wﬁ?ﬁi‘?j%%?:i;“ Clezar roboczy (kg) Katfnc;cs?t/lljenia
podnoszenia CPCD10 CPCDI15 CPCD18 |(widlydopodioza)l " ochronng CPCD10 CPCD15 CPCD18 o

mm CP(Q)YD10 CP(QYD15 CP(Q)YD18 (mm) fadunku) (mm) | CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18 ()o/P
ZSM360 3600 1000 1500 800 1790 775 2680 2680 2990 28
ZSM400 4000 -1090 1320 1620 1925 910 2710 2710 3020 &8
ZSM430 4350 1080 +1200 1600 2040 1025 2730 2730 3040 Ny
Z5M450 4500 +1080 1320 1538 2090 1075 2740 2740 3050 &8
Z5M470 4700 3000 3% 129 2160 1145 2750 2750 3060 20
Z5M480 4800 1000 430 1200 2190 1175 2760 2760 3070 L6
ZSM500 5000 250 439 R 2290 1275 2780 2780 3090 20
ZSM540 5400 500 1320 1200 2415 1400 2810 2810 3120 28
ZSM600 6000 400 520 1020 2640 1625 2880 2880 3190 ol

Informacja: (1) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: - 484 mm (2) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: + 484 mm (3) UdZwig znamionowy oznaczony (*) dotyczy blizniaczych kot przednich

Informacja: O$ pionowa oznacza udzwig, a 0$ pozioma érodek ciezkosci tadunku
obliczany jako odlegto$¢ od czota widet. Punktem odniesienia dla standardowego Diagram Udzwigu
fadunku jest $rodek szedcianu o krawedzi dtugoséci 1000 mm. Udzwig jest mniejszy
w przypadku pochylenia masztu do przodu, zastosowania nietypowych widet lub 2000
transportu tadunku gabarytowego. UdZwig dla danej odlegtosci $rodka ciezkosci N
mozna odczytaé z diagramu udzwigu. \
1500 \
2
2
£ kS
= 1000
. T~ T~ I
= 500 ———
— Srodek cigzkosci (mm) 500 800 1100 1400
[ Aoz % CPCD10 CPCD15 CPCD18
@ CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18




Parametry techniczne

Ogoblne
1.01 | Producent HELI
1.02 Model CPCD20 /CP(Q)YD20 ‘ CPCD25 /CP(Q)YD25 ‘ CPCD30/ CP(Q)YD30 ‘ CPCD35 /CP(Q)YD35
1.03 Nominalny udzwig kg 2000 2500 3000 3500
1.04 | Srodek ciezkosci mm 500
1.05 | Pozycja operatora Siedzaca
Wymiary
2.01 | Standardowa wysoko$¢ podnoszenia H mm 3000 3000 3000 3000
Catkowita wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym
2.02 (widty na ziemi, maszt pionowo) H1 mm 2000 2000 2065 2180
2.03 | Catkowita wysoko$¢ wysunietego masztu H2 mm 4030 4030 4245 4235
2.04 | Wysoko$¢ wolnego skoku widet H3 mm 165 165 160 170
2.05 | Wysokos¢ catkowita (klatka ochronna operatora) | H4 mm 2150 2150 2170 2170
2.06 | Minimalny przeswit (pod masztem) H5 mm 115 115 135 135
2.07 | Odlegtos¢ od powierzchni fotela do klatki ochronnej operatora | Hé6 mm 1030 1030 1030 1030
2.08 | Dtugosé¢ catkowita (z widtami/ bez widet) (/L) mm 3500/2580 370872638 3818/2748 3836/2766
2.09 | Rozstaw osi kot L1 mm 1650 1650 1700 1700
2.10 | Szeroko$¢ catkowita W1 mm 1150 1150 1225 1225
2.11 | Rozstaw kot (przod/tyt) (W3/wW2) | mm 970/970 970/970 1000/970 1000/970
2.12 | Lakresrequlacji widet (zewnetrzna krawed? widet) (maks./min.) | w5 mm 1030/244 1030/244 1060/250 1060/250
2.13 | Min. promien skretu (zewnetrzny) r mm 2170 2240 2400 2420
2.14 | Min. szeroko$¢ korytarza dla sktadowania prostopadtego | ra mm 2200 2280 2380 2400
2.15 | Kat pochylenia masztu alB stopien 6/12 6/12 6/12 6/12
2.16 | Wymiary widet LaxWxT | mm 920x122x40 1070x122x40 1070x125x45 1070x125x50
Masa catkowita
3.01 | Masa catkowita ‘ kg ‘ 3370 ‘ 3740 ‘ 4340 ‘ 4700
Kota i opony
4.01 | Rodzaj opony (przod/tyt) Opona pneumatyczna
: ‘ 7.00-12-12PR/ 7.00-12-12PR/ 28x9-15-14PR/ 28x9-15-14PR/
4.02 | Rozmiar opon (przod/tyt) 6.00-9-10PR ‘ 6.00-9-10PR ‘ 6.50-10-10PR ‘ 6.50-10-10PR
Osiagi
Model CP(Q)YD20 CP(Q)YD25 CPCD20 CPCD25 CPCD20 CPCD25
Numer konfiguracji KUTH KUTH KU20H KU20H XC26H XC26H
Maksymalna sita uciggu haka (z obcigzeniem / bez obcigzenia) kN 24/13 24/14 18/13 19/13 27/11 27/13
Zdolnos¢ pokonywania wzniesie (z obciazeniem/bez obciazenia) % 30/26 29/22 32/25 29/23 51/33 48/24
Maksymalna predkos¢ jazdy (z obcigzeniem/bez obcigzenia) km/h 17/18 17/18 17/17 17/17 17/18 17/18
Predkos¢ podnoszenia (z obciazeniem / bez obcigzenia) mm/s 535/600 535/600 570/585 570/585 530/540 530/540
Predkos¢ opuszczania (z obcigzeniem / bez obcigzenia) mm/s 450/500 450/500 450/500 450/500 450/500 450/500
Uktad jezdny i przeniesienia napedu
Model silnika KUBOTA WG2503 KUBOTA V2403-CR-TE5B XINCHAI 3E22YG51
Moc znamionowa silnika KWiobr/min | BENZYNA: 42,8/2600, LPG: 43,5/2600 42.6/2400 44.8/2400
Znamionowy moment obrotowy silnika Nm/obr./min| BENZYNA: 163/1800, LPG: 173,7/1400 195.6/1500 210/1600-1800
Liczba cylindréw, érednica x skok ttoka 4-88X102.4 4-87X102.4 3-94X107
Pojemnos$é skokowa L 2.491 2.434 2.23
Rodzaj silnika Benzyna/LPG Olej napedowy Olej napedowy
Norma emisji EuroV EuroV Euro V
Akumulator (napiecie/pojemnos$¢) V/Ah 12/60 12/95 12/80
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Osiagi

Model CP(Q)YD30 CP(Q)YD35 CPCD30 CPCD35 CPCD30 CPCD35
Numer konfiguracji KUTH KU1TH KU20H KU20H XC26H XC26H
Maksymalna sita uciagu haka (z obciazeniem / bez obciazenia) kN 23/15 22/16 20/14 21/15 26/15 25/15
Zdolnos¢ pokonywania wzniesief (z obcigzeniem/bez obciazenia) % 28/22 18/21 27/21 27/22 34/24 30/23
Maksymalna predkos¢ jazdy (z obciazeniem/bez obcigzenia) km/h 18/19 18/19 18/19 18/19 18/18 18/18
Predkos$¢ podnoszenia (z obciazeniem / bez obcigzenia) mm/s 455/540 360/400 480/500 430/460 470/480 440/455
Predkos¢ opuszczania (z obcigzeniem / bez obcigzenia) mm/s 450/500 350/400 450/550 450/550 450/550 450/550
Uktad jezdny i przeniesienia napedu

Model silnika KUBOTA WG2503 KUBOTA V2403-CR-TE5B XINCHAI 3E22YG51
Moc znamionowa silnika kW/obr/min | BENZYNA: 42,8/2600, LPG: 43,5/2600 42.6/2400 44.8/2400
Znamionowy moment obrotowy silnika Nm/obr,/min| BENZYNA: 163/1800, LPG: 173,7/1400 195.6/1500 210/1600-1800
Liczba cylindréw, érednica x skok ttoka 4-88X102.4 4-87X102.4 3-94 X107
Pojemnos$¢ skokowa L 2.491 2.434 2.23

Rodzaj silnika Benzyna/LPG Olej napedowy Olej napedowy
Emisje EU StageV / EPA/CARB Tier3 EU StageV / EPA/CARB Tier4 Euro V
Akumulator (napiecie/pojemno$é) V/Ah 12/60 12/95 12/80
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] Informacja: O$ pionowa oznacza udzwig, a 0$ pozioma érodek ciezkosci tadunku
1000 obliczany jako odlegto$¢ od czota widet. Punktem odniesienia dla standardowego
fadunku jest Srodek szescianu o krawedzi dtugo$ci 1000 mm. Udzwig jest mniejszy
L, w przypadku pochylenia masztu do przodu, zastosowania nietypowych widet lub
Srodek cigzkosci (mm) 500 800 1100 1400 transportu tadunku gabarytowego. Udzwig dla danej odlegtosci $rodka ciezkosci

mozna odczyta¢ z diagramu udzwigu.



MASZT DUPLEX O SZEROKIM POLU WIDZENIA

woder | yhgtzs . Udzwig ($rodek ciezkosci tadunku 500mm) (kg) C?wﬁj"'vy'tj;”ggg:‘;f) [Tr‘]frff)t“ Cigzar roboczy (kg) polﬁ:%zia
mast | PodilCIen| CROND2/ | CPIOND2S/ | GEQNDSO | PR 225 3t 35t | PR | R | SRR | SR | @a/p
M200 2000 2000 2500 3000 3500 1459 1570 1680 3280 3650 4250 4610 6°-12°
M250 2500 2000 2500 3000 3500 1745 1820 1930 3330 3700 4300 4650 6°-12°
M300 3000 2000 2500 3000 3500 1995 2080 2180 3370 3740 4340 4700 6°-12°
M330 3300 2000 2500 3000 3500 2145 2220 2330 3400 3770 4360 4730 6°-12°
M350 3500 2000 2500 3000 3500 2245 2320 2430 3420 3790 4380 4750 6°-12°
M370 3700 2000 2500 3000 3500 2345 2420 2530 3430 3800 4400 4760 6°-12°
M400 | 4000 2000 2400 | 2300 43420 2545 2620 2730 3510 3880 4490 4840 | &35
M425 | 4250 2000 | Jg20 | 380 | 3000 2670 | 2745 2855 3530 | 3900 | 4510 4870 | &%
Maso | 4soo | 3T [ SR8 [ 2p0 | .3300 2795 | 2870 2980 | 3560 | 3930 | 4540 4900 | &
Ms00 | soo0 | JJBOD T Ie0 T 230001 ,3000 3045 | 3120 3230 | 3600 | 3970 | 4580 4950 | &%
M550 | 5500 | 3208 | 3001 2100 T 2400 3345 3420 3530 3700 4070 | 4690 4990 | 3
Ms00 | 6000 | 508 | 30| LA00 Tr00 3595 | 3670 | 3780 | 3740 | 4110 | 4730 5040 | 3o

Informacja: (1) * oznacza udzwig znamionowy przy blizniaczych kotach przednich. (2) W przypadku blizniaczych kot przednich wozka 2-3,6 t mase roboczg podang w tabeli nalezy zwiekszy¢ o 110 kg.

MASZT DUPLEX Z PEENYM WOLNYM SKOKIEM O SZEROKIM POLU WIDZENIA

Catkowita wysoko$¢ masztu Wysokos¢ wolnego skoku widet

Maks. - Udzwig ($rodek ciezkosci tadunku 500mm) (kg) (widly do podtoza) (mm) (z krata ochronna tadunku) (mm) Cigzar roboczy (kg) Kat
Model | wysokosé pochylenia
Masztu |podnoszenia CP(Q)YD30/|CP(Q)YD35 CP(Q)YD20/|CP(Q)YD25/|CP(Q)YD30/| CP(Q)YD35)| Mastu

mm Eﬁ(cqzﬁgm/gﬁ(c%)!? 2/ CP(CQI:;30 /cpg%ss /| 225 o st 225 & 3.5t |chcBao CP(CQD)zs /CP(CD30 CP(C%)35 / ()a/p
ZM200 2000 2000 2500 3000 3500 1459 1570 1680 495 340 460 3300 3670 4270 4660 6°-12°
ZM250 | 2500 2000 2500 3000 3500 1745 1820 1930 745 590 710 3360 3730 4310 4700 | 6°-12°
ZM300 3000 2000 2500 3000 3500 1995 2070 2180 995 840 960 3430 3800 4360 4750 6°-12°

ZM330 | 3300 2000 2500 3000 3500 | 2145 2220 | 2330 1145 990 1110 3470 3840 4390 4780 | 6°-12°
ZM350 | 3500 2000 2500 3000 3500 | 2245 2320 | 2430 1245 1090 1210 3500 3870 4410 4800 | 6°-12°
ZM370 | 3700 2000 2500 3000 3500 | 2345 2420 | 2530 1345 1190 1310 3520 3890 4430 4810 | 6°-12°
ZM400 | 4000 | 2000 | 2450 | 2950 | .3330 | 2545 | 2620 | 2730 | 1545 | 1390 | 1510 | 3610 | 3980 | 4500 | 4890 |-Eei%
zma2s | 4250 | 2000 | 2300 1 2900 | 3O | 2670 | 2745 | 2855 | 1670 | 1515 | 1635 | 3650 | 4020 | 4530 | 4920 |25

zmas0 | 4500 | 1323 | 2300 | L3800 13230 1 9705 | 2870 | 2980 | 1795 | 1640 | 1760 | 3680 | 4050 | 4550 | 4960 |-c815-
800 | 1700 | 2500 | 3100 67
ZM500 | 5000 *1850 *2300 *2900 *3200 3045 3120 3230 2045 1890 2010 3750 4120 4600 5000 *6°-6°
200 135 | 2100 | 2500 379
zmss0 | ss00 | 1999 | AR08 | 3100 | L300 | 3345 | 3420 | 3530 | 2345 | 2190 | 1310 | 3860 | 4230 | 4690 | 5040 | 3.8

7M600 | 6000 | 1599 | 1338 | 3% | 8 | 3595 | 3670 | 3780 | 2595 | 2440 | 2560 | 3930 | 4300 | 4740 | 5090 | 3L

Informacja: (1) * oznacza udzwig znamionowy przy blizniaczych kotach przednich. (2) W przypadku blizniaczych két przednich wézka 2-3,56 t mase roboczg podang w tabeli nalezy zwiekszy¢ o 110 kg.
(3) Wysoko$¢ wolnego skoku widet (bez kraty ochronnej tadunku) wozka 2-2,5 t to wysokoé¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powigkszona o 432 mm. Wysoko$¢é wolnego skoku widet
(bez kraty ochronnej tadunku) wozka 3 t to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powigkszona o 568 mm. Wysoko$¢ wolnego skoku widet (bez kraty ochronnej tadunku) wozka 3,5 t
to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powigkszona 0 505 mm.

MASZT TRIPLEX Z PELNYM WOLNYM SKOKIEM O SZEROKIM POLU WIDZENIA

e e Catkowita wysoko$¢ masztu Wysoko$¢ wolnego skoku widet s
Maks. Udzwig ($rodek ciezkoscitadunku 500mm) (kg) (widty do podioza) (mm) (z kratg ochronng tadunku) (mm) Ciezar roboczy (kg) Kat
Model | wysokose pochylenia
masztu |podnoszenia CP(Q)YD30/|CP(Q)YD35/| 2. g CP(Q)YD20/ |CP(Q)YD25/|CP(Q)YD30/| CP(Q)YD35/| Masztu
mm (ég(Cngf[))ZO/ EE(C%)ZYSD = CP(CQD)3O / CP(CQIZ;35 /| 2-2.5¢ 3t 3.5t 2:2.5 3t 3.5t Ieech20 CPEZQD)ZS / CP(CQD)30 CP(CQD)as 4 ©)a/B
ZSM360 | 3600 2000 2500 3000 3200 1795 1930 1930 795 705 710 3520 3890 4510 4770 6°-6°
ZSM400| 4000 | 2000 2500 | 3000 3200 1920 2055 | 2055 920 830 835 3550 3920 | 4540 4800 | 6°-6°
950 2250 2950 3200 6°-6°
ZSM435 | 4350 *1950 *2450 *2950 *3200 2045 2180 2180 1045 955 960 3580 3950 4580 4840 *60-6°
zsmas0| 4500 | -1390 | 2338 | 2308 | 3308 | 2095 | 2230 | 2230 | 1095 | 1005 | 1010 | 3600 | 3970 | as90 | 4ss0 | &%

zsmaz0| 4700 | 3828 | B98 | 3BR0 | 3300 | 2160 | 2230 | 2230 | 1160 | 1005 | 1010 | 3610 | 3980 | 4590 | 4sso | &%
zsmago| 4soo | 3828 | 4328 | 4190 | 3130 | 2195 | 2330 | 2330 | 1195 | 1105 | 1110 | 3620 | 3990 | 4620 | 4ss0 | &%

*

*

zsms00| 5000 | 1538 | 089 | 3320 | 3 | 2295 | 2430 | 2430 | 1295 | 1205 | 1210 | 3650 | 4020 | 4640 | 4910 | &%
zsms40 | 5400 | 1920 | L300 | 220 | L2800 | 2420 | 2555 | 2555 | 1420 | 1330 | 1335 | 3680 | 4050 | 4680 | 4940 | +3-

*
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S

zsMe00 | 6000 | «283 | 3998 | 1320 | %0 | 2645 | 2780 | 2780 | 1645 | 1555 | 1560 | 3780 | 4150 | 4780 | soa0 | 3

Informacja: (1) * oznacza udzwig znamionowy przy blizniaczych kotach przednich. (2) W przypadku blizniaczych kot przednich wozka 2-3,6 t mase roboczg podang w tabeli nalezy zwiekszy¢ o 110 kg.
(3) Wysokos¢ wolnego skoku widet (bez kraty ochronnej tadunku) wézka 2-2,5 t to wysoko$¢ (z kratg ochronna tadunku) podana w tabeli powiekszona o 432 mm. Wysoko$¢é wolnego skoku widet
(bez kraty ochronnej tadunku) wézka 3-3,5 t to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powiekszona o 554 mm.
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